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Dispositif de manipulation pour un obiet. installation de manipulation 
d'un obiet et precede pour manipuler un oblet 

Llnvention conceme un dispositif de manipulation pour un objet tel 
5 qu'un ressort h^llcoTdal, une installation de manipulation pour un tel objet 
et un proc^e pour manipuler un tel objet. L'objet conceme est un ressort 
h^licoTdal ou de manl^re generale un objet ayant une forme allongee 
ayant tendance, lorsqull est dispose en vrac avec des objets similalres, a 
s'enchevStrer avec eux. 

10 Ainsi, lors de leur stockage, ces objets s'emmSlent, cette tendance 

^tant encore accrue du fait que ces objets n'ont pas toujours de position 
de repos stable. Par ecemple, un ressort h^licoVdal a tendance a tourner 
sur lui-meme lorsqull est dispose sur un plan. 

Lorsque I'on souhaite utiliser un objet du type precite, par exemple 

15 pour le monter dans un ensemble dans lequel 11 est destine i §tre Integre, 
il fiaut d'abord le separer des autres objets avec lesquels II s'est 
enchevStr^. Cette manipulation est fastidieuse et a un impact penalisant 
sur les coQts de production de tels ensembles. 

Le but de llnvention est de faciliter la manipulation d'objets du type 

20 pr^e, en particular en Svitant quils ne s'enchev§trent entre eux lors de 
leur stockage prealable a cette manipulation. 

Ce but est atteint par le fait que le dispositif comprend un corps 
comportent un logement Interieur apte a contenir ledit objet, ledit 
logement pr^s^tant au moins une exb'^mitd ouverte et une zone 

25 d'etranglement apte dans un etat stable, dans lequel la zone 
d'^tranglement pr^sente une dimension r^uite dans une premiere 
direction, a retenir ledit objet a llnterleur du corps et a §tre deformee 
pour adopter une configuration deformee permettant Hntroduction dudit 
objet dans le logement ou I'extraction dudit objet hors du logement. 

30 Ce dispositif permet de feciliter la manipulation de I'objet qull 

contient, puisqull suffit a I'utilisateur de deformer la zone d'etranglement 
en appuyant sur la parol exterleure du dispositif, pour que le dispositif 
pulsse recevoir ou liberer I'objet. Bien entendu, apres avoir ete libere, cet 
objet peut etre manipule normalement. 

35 La mise en place de cet objet dans ie dispositif et son extraction, 

hors de ce dernier, sont des manoeuvres simples et rapldes. Apres leur 
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fabrication, plusieurs objets peuvent etre stockes ensemble en etant 
disposes chacun dans un dispositif selon llnvention, sans risquer de 
s'enchevitrer lore de ce stockage. Ces differents objets peuvent etre 
alsement extraits de ce stock en vue de leur manipulation ulterleure. 
5 Avantageusement, dans sa configuration d6form6e, la zone 

d'&ranglement est dans un ^t Instable, de sorte que des lore que la 
solllcitatlon provoquant la deformation cesse, la zone d'etranglement 
reprend son etat stable. 

Ainsi, un objet qui vient d'etre Introduit dans le corps du dispositif 
10 peut y §tre malntenu par un simple relSchement de cette sollicltation. 

Priferentiellement, le corps a senslblement une forme allongee et 
tubulaire. 

Ainsi, sa forme est adaptee pour recevoir des objets cylindriques, 
comme le sont la plupart des ressorts helicoTdaux. 

15 La zone d'etranglement presente pr6ferentiellement dans son etat 

stable une dimension reduite dans une section transvereale dudit corps, de 
sorte que la section inteme du logement presente une variation destinee a 
maintenir Tobjet dans le dispositif en le plaquant au moins en partie contre 
une portion de parol inteme. 

20 Dans sa configuration deformee, la zone d'etranglement presente 

preferentiellement une section transversale senslblement circulalre. 

Linvention conceme aussi une installation de manipulation pour un 
objet tel que prScedemment d^fini. 

Cette Installation se caracterise par le fait qu'eile comporte des 

25 moyens de malntien d'un tel dispositif et des moyens de sollicitation aptes 
a solliciter ledit dispositif pour d^former ladite zone d'etranglement. 

Ainsi, la manipulation d'objets du type precedemment defini, peut 
Stre au moins en partie automatisee. L'utilisateur n'a pas a manipuler le 
dispositif pour deformer la zone d'etranglement. 

30 L'installation peut §tre employee pour Hnsertion et/ou r©<traction 

d'une plurallte d'objets dans des dispositifs des lore qu'eile comporte des 
moyens de chargement permettant I'introductlon d'un objet dans un 
dispositif et/ou des moyens de dechargement d'objets permettant 
I'extraction d'un objet hors du dispositif dans lequel ledit objet est loge. 

35 Linvention conceme aussi un proc^de pour manipuler un objet tel 

qu'un ressort heilcoTdal. 
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Ce precede se caract6rlse par le fait que les etapes suivantes sont 
r^aiisees : 

-on fournit un dlsposiOf de manipulation ayant un corps 
comportant un logement Interleur apte h contenir ledit objet, ledit 
5 logement pr&entant au molns une ©ctremlte ouverte et une zone 
d'etranglement apte dans un ^t stable d retenir ledit objet a llnterieur 
du corps et d §tre deformee pour adopter une configuration d^form^e 
permettant llntroduction dudit objet dans le logement ou I'extractlon dudit 
objet hors du logement, 
10 -on deforme la zone d'^trangiement pour qu'eile adopte sa 

configuration deformee, 

-on Introduit la piece dans le corps alors que la zone 
d'etranglement est dans sa configuration deformee, 

-on provoque le retour de la zone d'etranglement dans son 
15 etat stable dans lequel la piece est malntenue dans le corps. 

Une simple deformation de la zone d'etranglement suffit ainsi a la 
mise en place d'un objet dans un dlspositlf qui permet une manipulation 
ais^e dudit objet ins^r^. 

De maniere analogue, pour extraire la piece hors du dispositif, on 
20 d§forme pr6f§rentlellement la zone d'etranglement pour qu'elle adopte sa 
configuration deformee. 

Dans sa configuration defomiee, la zone d'etranglement est 
preferentlellement dans un 6tat Instable, de sorte que la zone 
d'etranglement retrouve son etat stable des qu'on cesse de la solllciter 
25 pour la deformer. 

L'inventlon sera bien comprise et ses avantages apparaitront mieux ^ 
la lecture de la description detaillee qui suit, d'un mode de realisation de 
llnvention represents a titre d'exemple non llmitatif. 

La description se refere aux dessins annexes sur lesquels : 
30 - la figure 1 represente une vue en perspective d'un dispositif 

selon llnvention, 

- la figure 2 represente une coupe longitudinale du dispositif de 
la figure 1 dans son Stat stable selon un premier plan, 

- la figure 3 represente une vue en coupe de la figure 2 selon la 
35 llgne Ill-m, 
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- la figure 4 represente une vue en coupe de la figure 2 selon la 
ligne IV-IV, 

- la figure 5 repr^nte une vue en coupe correspondant a une 
coupe de la figure 2 selon la ligne V-V, la zone d'etranglement etant dans 

5 sa configuration d^fbrm^, et 

- la figure 6 represente de mani^re sch^matique une Installation 
selon llnvention. 

La figure 1 repr&ente en perspective un disposltif 11 qui comporte 
un corps 10 dont la forme est sensiblement allongee et tubulaire. Ce corps 

10 10, qui s'etend selon une direction longitudinale Z, est creux de mani^re a 
definir un logement interieur 12 sensiblement allonge selon la direction Z. 
Le corps 10 presente deux extr^mites respectives lOA et lOB qui sont 
ouvertes de sorte qu'un objet (non represente sur la figure 1) peut etre 
loge dans le logement 12 et peut y §tre introduit ou en etre extrait par 

15 une de ces deux extremites lOA et lOB. 

La figure 2 represente une coupe longitudinale du dispositif 11 dans 
son etat stable selon un premier plan (X, Z). Dans cet etat stable, le 
dispositif 11 est apte a retenir un objet 13 a llnterieur du logement 12. 
En effet, ce dernier comporte une zone d'etranglement 14 qui 

20 presente dans Tetat stable du dispositif 11 une dimension r^uite Di4X 
dans une premiere direction X. En ^it, comme on le volt egalement sur la 
figure 3, la section transversale Si4 de la zone d'etranglement 14 est 
reduite dans au moins un plan transversal (X, Y) et au molns dans une 
direction de ce plan, en I'esp^e la direction X. En I'esp^ce, comme lllustr^ 

25 sur la figure 2, le long de toute la zone d'etranglement 14, la section Si4 
pr^nte la dimension reduite Di4X. 

La dimension reduite Di4X est li^e a la presence de deux portions 
rapprochees 14A et 14B de la paroi du logement 12 dans la zone 
d'etranglement 14, qui sont opposees selon la direction X. Ces deux 

30 portions rapprochees 14A et 14B presentent un ecartement Ex selon la 
direction X dont la valeur varie selon que la zone d'etranglement 14 se 
trouve dans son etat stable ou dans sa configuration deformee, qui en 
I'espece est un etat instable. En effet, a I'etat stable, cet ecartement Ex 
presente une petite dimension egale a la dimension reduite Di4X, tandis 

35 que dans la configuration d^fDrm^e, cet ^rtement Ex est plus important, 
comme d^it plus en details par la suite. 
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Le logement 12 presente en outre, dans ia zone d'^tranglement 14, 
deux portions ^lolgnees 14C et 14D correspondant h deux portions de 
parols du logement qui sont oppos^es selon la direction Y. Ces deux 
portions elolgnees 14C et 14D pr&entent un ^cartement Ey variable selon 
5 une direction Y sensiblement perpendiculaire a la direction X, selon I'^tat 
dans lequel se trouve le disposltlf. AInsI, cet ecartement Ey presente, dans 
r^tat stable, une grande dimendon Di4Y de longueur sup^rieure d la 
dimension redulte Dwx, tandls que dans la configuration difonmee, cet 
Ecartement Ey est inferieur a Dmy, comme d^rit plus en d^lls par la 
10 suite. 

Les portions rapprochees 14A et 14B et Elolgnees 14C et 14D sont 
situees de maniere symetrique respectivement par rapport aux plans (Y, 
Z) et (X, Z). La figure 4 lliustre le disposltlf 11 en coupe dans un deuxi^me 
plan (Y, Z) sensiblement perpendiculaire au premier plan (X, Z). 

15 Pour retenir I'objet 13 h llnterieur du logement 12, la zone 

d'etranglement 14 presente de telles portions de parol rapprochees 14A et 
14B et eloign^es 14C et 14D, dans au moins une de ses sections 
transversales Si4. Cependant, pour assurer un bon maintlen de I'objet 13 
dans le logement 12, il est preferable, comme illustre sur les figures 2 et 4 

20 que ces portions 14A h 14D soient presentes dans chaque section 
transversale Si4 de la zone d'etranglement 14, qui s'Etend selon un 
trongon de la longueur du corps 10 avantageusement situe dans une zone 
centrale IOC de ce corps 10. 

En I'esp^, dans l'6tat stable, la zone d'etranglement 14 pr&ente 

25 une section transversale Si4 en forme d'ellipse dont le petit axe 
correspond a la petite dimension Di-4X et le grand axe ^ la grande 
dimension Di4Y. 

Pour faire passer ia zone d'etranglement 14 de son etat stable ^ sa 
configuration defbrmee dans laqueile I'objet 13 peut etre introduit dans le 

30 logement 12 ou extrait fiors de ce dernier, il est necessaire que les deux 
portions rapprochees 14A et 14B puissent etre ecartees pour liberer un 
espace plus important. Pour ce faire, lesdites deux portions elolgnees 14C 
et 14D sont aptes h %tre rapprochees pour ecarter lesdites deux portions 
rapprochees 14A et 148 par deformation elastique de la zone 

35 d'etranglement 14. La a>nfiguration deformee etant un etat instable, des 
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lors que la pression exercee sur les portions elolgnees 14C et 14D est 
supprimee, ia zone d'etranglement 14 revient a son etat stable. 

Pour presenter une elastlcite suffisante permettant une telle 
deformation de la zone d'etranglement 14 entre ses etats stable et 
5 Instable, il est n^cessaire que les parols de la zone d'etranglement 14 
solent ^lastlques. A cette fin, ie corps 10 est pr6f6rentiellement en maO^re 
plastique. Le mat^riau plastique peut etre judlcleusement choisi pour 
permettre des deformations ^lastlques r6pet6es de la zone d'etranglement 
14 permettant d'utiliser un meme dispositif plusieurs fois. II s'agit par 

10 exemple de polyoxym^thyl^ne (POM). 

En fait, comme lllustre sur ia figure 5 cx)upe transversaie, une telle 
deformation de la zone d'etranglement 14 permet de conformer les 
portions de paroi 14A a 14D selon un cercle de diametre interieur Di4 
dont la valeur est comprise entre Di4X et Di4Y, rendant la section Si4 

15 sensiblement circulaire et le passage d'un objet 13 possible. 

Lorsque I'objet 13 h manipuler est sensiblement cyllndrique de 
diametre exterleur Di3 comme lllustre sur les figures 2 et 4, il est 
preferable que le diametre Di4 de la section transversaie de la zone 
d'etranglement dans sa configuration deformee solt superieur ou egal au 

20 diam^ Di3. II s'ensult que la dimension reduite Di4X doit etre inf^rieure 
au diametre Di3 et la grande dimension D14Y doit §tre superieure ou ^aie 
h ce demler. 

AInsi, par exemple dans le cas d'un objet 13 de type ressort 
h^iicoTdal de diametre exterleur Dis sensiblement egal i 10 mm, on 

25 cholsira un dispositif 11 qui, dans son ^tat stable, presente une zone 
d'etranglement 14 ayant une petite dimension Di4X sensiblement egaie a 
9 mm et une grande dimension Di4Y sensiblement egale h 11,5 mm et, 
dans sa configuration deformee, une section Si4 circulaire de diametre 
Di4 sensiblement egal a 11 mm ; I'epaisseur eio du corps 10 de ce 

30 dispositif 11 6tant par exemple egale a 1 mm. 

La forme exterieure du corps du dispositif pourralt par exemple etre 
cyllndrique de diametre exterleur sensiblement egal a la grande dimension 
D14Y majoree de I'epaisseur du corps, auquel cas la zone d'etranglement 
serait masquee dans I'epaisseur de la paroi du corps sans affecter sa 

35 forme exterieure. 
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II peut toutefols etre prevu, comme illustre sur les figures, de mettre 
en evidence la zone d'etranglement 14 par une variation du contour 
exterieur du corps 10, de maniere a faciliter ildentification de la zone a 
d6former, en partlculier iorsque la deformation est realisee manuellement. 
5 En outre, la variation de la forme ext^rieure du corps 10 permet de 
conserver une epaisseur constante eio de ses parois sur toute ieur 
longueur, ce qui faciiite sa realisation, en particuiier pour des dispositifs en 
materiau plastique obtenus par moulage. 

AinsI, le corps 10 du dispositif 11 peut par exempie presenter dans 

10 sa zone centrale IOC, la zone d'etranglement 14 sur une longueur Li4 
correspondant sensiblement au tiers de la longueur totale Lio du corps 10. 
Par exempie pour un ressort 13 de longueur Li3 de longueur sensiblement 
egale a 55 mm, on choisira un dispositif 11 de longueur Lio superieure a 
la longueur du ressort, a savoir sensiblement egale a 65 mm pr^sentant 

15 une zone d'etranglement de longueur Li4 sensiblement egale a 20 mm. 

Une variation progressive de la forme exterieure du corps 10 peut 
§tre prevue entre la zone d'etranglement 14 et chacune des extremites 
lOA et lOB pour rattraper dans le plan (X, Z) I'ecart entre la petite 
dimension Di4X et la grande dimension Di4Y, majore de I'epaisseur eio du 

20 corps 10. 

Le corps peut ainsi etre symetrique par rapport h sa zone centrale 
IOC ou au contraire, comme illustrS sur les figures 1, 2 et 4, Stre 
dissymetrique par rapport a la zone centrale IOC. En fait, le corps 10 
represents sur les figures 1, 2 et 4 prSsente h son extremite lOB une 

25 collerette 16 et on distingue, entre ses extremites lOA et lOB, dnq zones 
de sa parol dont le contour exterieur est particuiier. introduction d'un 
objet dans le corps 10 du dispositif 11 illustre se fera preferentiellement 
par I'extremite lOB, tandis que I'extraction d'un objet se fera plutot par 
rextremite lOA, comme decrit en details par la suite. 

30 Une premiere zone correspond a la zone d'etranglement 14 et forme 

la zone centrale IOC precedemment evoquee. Cette premiere zone 14 
presente done, en section transversale et en etat stable, un contour en 
forme d'ellipse tel que precedemment decrit. 

Une deuxieme zone 102 s'etend a partir de cette zone 

35 d'etranglement 14 centrale vers I'extremite lOA. Une troisieme zone 103 
s'etend h partir de cette deuxieme zone 102 Intermediaire jusqu'a 
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I'extremite lOA. Comme le montre la figure 5, dans cette troisieme zone 
103 le corps 10 presente une section transversale Si03 sensiblement 
circulaire, de diametre Dios constant le long de I'axe Z et sensiblement 
^gal (a Tepaisseur eio pres) a la grande dimension Di4Y. La deuxl^me 
5 zone 102 est une zone Intermedlaire qui permet de rattraper 
progressivement la dlff(irence entre le contour ext^rieur elllptique de la 
zone d'etranglement 14 et celul, circulaire, de cette troisieme zone IDs. 

De I'autre cdte, une quatrieme zone 104 s'etend a partir de la zone 
d'^anglement centrale IOC, vers I'extremite lOA pr^entant la collerette 

10 16. Une clnqui^me zone 105 s'etend h partir de cette quatrieme zone 104 
Intermediaire jusqu'a I'extremite lOA. Le contour ext^rieur de cette 
cinquleme zone 105 est evase dans le sens allant vers I'extremite lOA. 
Cette cinquieme zone 105 presente une section transversale sensiblement 
circulaire, de diametre Dios qui diminue le long de I'axe Z lorsqu'on se 

15 rapproche de la zone d'etranglement 14, jusqu'a atteindre une valeur 
€ga\e (a I'epaisseur eio pres) a la petite dimension Di4X. La quatrieme 
zone 104 est une zone Intermediaire qui permet de rattraper le contour 
exterieur de la zone d'etranglement 14 elllptique vers cette cinquieme 
zone 105 de section circulaire, comme illustre sur les figures 2 et 4, 

20 Entre sa zone d'etranglement 14 et sa ou ses extremite(s) 

ouveite(s), le logement presente avantageusement une portion qui 
s'evase vers I'extremite concemee pour faclllter llntroductlon d'un objet 
13 dans ie logement 12. En I'esp^ce, II s'agit de la cinquieme zone 105 
precedemment evoquee. 

25 Le dispositif peut Stre utilise pour le maintlen et le stockage d'un 

objet de type ressort. Linsertion et I'extractlon s'efPectuent de la mSme 
maniere en sollicltant la zone d'etranglement par deformation. En fait, il 
suffit de compresser le contour de la zone d'etranglement 14 selon au 
moins la deuxieme direction Y (voir figure 3) pour ecarter les deux 

30 portions rapprochees 14A et 14B en rapprochant les deux portions 
eioignees 14C et 14D I'une de I'autre. Cette operation peut etre effectuee 
manuellement ou de maniere automatlsee ^ I'aide d'une installation telle 
que decrite ci-apres. 

La figure 6 represente de maniere schematique une installation selon 

35 llnvention. Cette installation comporte des premiers moyens d'amenee 18 
d'une pluralite de dispositlfs 11 et des deuxiemes moyens d'amenee 20 
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d'une pluralite d'objets 13. En I'espece, les premiers moyens d'amenee 18 
de type connu peuvent par exemple comporter un goulet 18 
pref^rentlellement Incline apte a cooperer avec les dispositifs 11 en les 
supportant par leur collerette 16. Les dispositifs 11, entraines 
5 preferentiellement dans leur etat stable par gravitation le long du goulet 
18, sont amen& progressivement en regard des deuxi^mes moyens 
d'amenee 20. Lorsque ie goulet n'est pas Incline, un tapis de type 
convoyeur peut etre pr^vu pour d6placer les dispositifs. 

Linstallation comporte en outre des moyens de maintien d'un 

10 disposltif 11, de maniere que I'extremlte lOB de ce dernier se trouve bien 
en regard des deuxiemes moyens d'amenee 20. Les moyens de maintien 
peuvent par exemple comporter un systeme 22A de blocage en position 
de la collerette du dispositif 11, ce systeme 22A pouvant §tre form^ par 
une butee mobile apte a etre placee en travers du goulet 18 ou a en §tre 

15 6loignee. D^s lors qu'un dispositif 11 se trouve dans cette position, sa 
zone d'etranglement 14 peut §tre deformee a I'aide de moyens de 
sollicitation 24 aptes a solliciter le dispositif 11. Ces moyens de sollicitation 
24 comportent par exemple deux portions de bague semi-circulaires qui 
sont aptes a se resserrer autour du contour exterieur du dispositif 11 dans 

20 sa zone d'^tranglement 14 pour exercer une pression sur les parois 
elolgnees 14C et 14D visant h ^rter les parois rapprochees 14A et 14B. 

Linstallatlon peut comporter des moyens de chargement d'objets 26 
permettant Hntroduction d'un objet, par exemple un ressort helicoYdal 13 
dans un dispositif 11. En I'esp^e, les moyens de chargement 26 

25 comportent les premiers 18 et deuxiemes 20 moyens d'amenee, les 
moyens de maintien du dispositif et les moyens de sollicitation 24 precites. 
Lorsque le dispositif comporte deux extr6mit§s lOA et lOB ouvertes, telles 
que precitees, il est preferable que les moyens de maintien comportent en 
outre des moyens d'obturation momentanee de I'extremite lOA du corps 

30 10 opposee a celle destinee a Hntroduction de i'objet et qui permet 
d'eviter la chute non desiree de I'objet au moment de son introduction 
dans le logement 12 dont la zone d'etranglement 14 est alors ecartee. 

Ces moyens d'obturation peuvent etre formes par une piece 22B 
mobile en va-et-vient. Comme Indique sur la figure 6, cette piece 22B 

35 comporte avantageusement une t§te de centrage 22B' apte a s'inserer 
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dans le corps par Kextremite IDA pour centrer le ressort 13, au moins en 
longueur. 

Des que le ressort 13 est mis en place, les moyens de solllcltation 24 
sont desactlv^s pour iiberer la pression exercee sur la zone d'etranglement 
5 14 et le disposltif 11 retrouve son stable ; II s'ensuit que le ressort 13 
est malntenu dans le logement 12 du disposltif par llnterm^dlalre des 
portions rapproch^es 14A et 14B. Les disposltlfs contenant chacun un 
ressort, peuvent alors §tre stockes et manlpules als6ment. 

Pour permettre une mise en place automatlque d'un ressort dans un 

10 ensemble dans lequel II est destln^ k §tre Int^gr^ llnstallatlon peut 
comporter des nnoyens de dechargement d'objets 26 permettant 
I'extraction du ressort helicoTdal 13 hors du disposltif 11. En I'espece, les 
moyens de dechargement 28 comportent les moyens de malntlen du 
disposltif 11, par exemple, un systeme 23A analogue au systeme de 

15 blocage en position 22A et les moyens de solllcltation 24 precltes. 

Lorsque cela est possible, I'ensemble dans lequel le ressort va etre 
integre peut §tre positionn^ directement en regard de I'extremlte IDA pour 
une mise en place dlrecte du ressort 13. Dans le cas contraire, les moyens 
de dediargement 28 peuvent en outre comporter des moyens 

20 d'^vacuation 30 de type connu, par exemple une goulotte 30. 

AinsI, des iors que le disposltif 11 est d^form6 par les moyens de 
solllcltation 24 pour attelndre son etat instable, le ressort 13 n'est plus 
malntenu dans le logement 12 du disposltif et peut §tre recupere pour sa 
mise en place dans un ensemble dans lequel 11 est destine a Int4grer. 

25 La partie chargement C de llnstallatlon se trouve par exemple sur le 

site de fabrication des pieces 13. Ces pieces 13, disposees chacune dans 
des dispositlfs 11, peuvent alors etre transportees jusqu'a un site de 
montage sur lequel se trouve la partie dechargement D de llnstallatlon. 



wo 2005/046930 



11 



PCT/FR2004/002598 



REVENDICATIONS 



1. Disposltif de manipulation pour un objet (13) tel qu'un 
5 ressort h6llcx)Tdal, caracterlse en ce quil comprend un corps (10) 

comportant un logement interieur (12) apte d contenlr ledit objet (13), 
ledit logement (12) presentant au molns une extremlte ouverte (lOA, lOB) 
et une zone d'^tranglement (14) apte dans un etat stable, dans lequel 
ladlte zone d'etranglement (14) presente une dimension reduite (Di4X) 
10 dans une premiere direction (X), a retenir ledit objet (13) a llnterleur du 
corps (10) et a etre deformee pour adopter une configuration deform^e 
permettant llntroductlon dudit objet (13) dans le logement (12) ou 
I'extractlon dudIt objet (13) hors du logement (12). 

2. Disposltif selon la revendlcation precedente, caracterlse en 
15 ce que dans sa configuration deformee, la zone d'etranglement (14) est 

dans un etat Instable. 

3. Disposltif selon la revendlcation 1 ou 2, caract6rls6 en ce que 
ledit corps (10) a senslblement une forme allong6e et tubulaire. 

4. Disposltif selon I'une quelconque des revendicatlons 
20 precedentes, caract6rls6 en ce que ladite zone d'tenglement (14) 

pr^nte dans son etat stable une dimension r^dulte (Di4X) dans une 
section transversale (Si4) dudIt corps (10). 

5. Disposltif selon Tune quelconque des revendicatlons 
precedentes, caracterise en ce que ladite zone d'etranglement (14) 

25 presente dans sa configuration deformee une section transversale (Si4) 
senslblement circulaire. 

6. Disposltif selon I'une quelconque des revendicatlons 
precedentes, caracterise en ce que la zone d'etranglement (14) presente 
dans son etat stable deux portions rapprochees (14A, 14B) selon une 

30 petite dimension (Di4X) et deux portions eloignees (14C, 14D) selon une 
grande dimension (Di4Y), lesdites deux portions eloignees (14C, 14D) 
etant aptes a itre rapprochees pour ecarter lesdites deux portions 
rapprochees (14A, 148). 

7. Disposltif selon I'une quelconque des revendicatlons 
35 pr6c6dentes, caracterise en ce que ledit corps (10) comporte deux 

extremites ouvertes (lOA, 108). 
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8. Disposltif selon I'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que ledit corps (10) comporte une 
collerette (16) au voislnage d'au moins une extremite ouverte (lOA, lOB) 
dudit corps. 

5 9. Installation de manipulation pour un objet tel qu'un ressort 

h^llcoTdal, caract4ris4e en ce qu'elle comporte des moyens de malntien 
(22A, 22B, 228' ; 23A) d'un dispositif (11) selon I'une quelconque des 
revendications pr^c^dentes et des moyens de sollidtation (24) aptes a 
solliclter ledit dispositif (11) pour deformer ladite zone d'^trangiement 
10 (14). 

10. Installation selon la revendication 9, caracterisee en ce 
qu'elle comporte en outre des premiers moyens d'amenee (18) d'une 
pluralite de dispositifs (11) et des deuxiemes moyens d'amenee (20) d'une 
pluralite d'objets (13). 
15 11. Installation selon la revendication 9 ou 10, caracterisee en ce 

que lesdits premiers moyens d'amenee (18) comportent un goulet (18) 
apte a cooperer avec ledit objet (13). 

12. Installation selon I'une quelconque des revendications 9 a 11, 
caracterisee en ce qu'elle comporte des moyens de chargement d'objets 

20 (26) permettant rmtroduction d'un objet (13) dans un dispositif (11). 

13. Installation selon I'une quelconque des revendications 9 h 12, 
caracterisee en ce qu'elle comporte des moyens de dechargement d'objets 
(28) permettant I'extraction d'un objet (13) hors du dispositif (11) dans 
iequel ledit objet (13) est ioge. 

25 14. Precede pour manipuler un objet (13) tel qu'un ressort 

helicoTdal, caracteris^ en ce que les etapes suivantes sont realisees : 

- on fournit un dispositif de manipulation (11) ayant un corps 
(10) comportant un logement int^rieur (12) apte a contenir ledit objet 
(13), ledit logement (12) presentant au moins une extremite ouverte 

30 (lOA, 108) et une zone d'etranglement (14) apte dans un etat stable, 
dans Iequel ladite zone d'etranglement (14) presente une dimension 
reduite (Di4X) dans une premiere direction (X), h retenir ledit objet (13) a 
llnterieur du corps (10) et a etre deformee pour adopter une configuration 
deformee permettant I'introduction dudit objet (13) dans le logement (12) 

35 ou I'extraction dudit objet (13) hors du logement (12), 
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- on deforme la zone d'etranglement (14) pour qu'elle adopte 
sa configuration defomnee, 

- on introdult la piece (13) dans le corps (10) alors que la zone 
d'etranglement (14) est dans sa configuration deformee, 

5 - on provoque le retour de la zone d'etranglement (14) dans 

son etat stable dans lequel la piece (13) est maintenue dans le corps (10). 

15. Procede selon la revendication precajente, caract^rise en ce 
que pour extraire la pi^ (13) hors du dispositif (11), on deforme la zone 
d'etranglement (14) pour qu'elle adopte sa configuration deform^e. 
10 16. Proced^ selon la revendication 14 ou 15, caract^ris^ en ce 

que dans sa configuration deformee, la zone d'etranglement (14) est dans 
un 4tat instable. 



wo 2005/046930 



1/4 



PCT/FR2004/002598 




wo 2005/046930 



2/4 



PCT/FR2004/002598 




wo 2005/046930 



PCT/FR2004/002598 




wo 2005/046930 



PCT/FR2004/002598 



4/4 




kcniv/^i iv/i^M^ ocMTiwn ncrv/ni 



In^^tional Application No 

PCT/FR20O4/002598 



A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER 

IPC 7 B23P19/04 B21F33/04 B65D59/04 B65D85/02 



According to International Patent Classification (IPC) or to both national ciasstficatlon and IPC 



a RELDS SEARCHED 



Minimum documentation searched (classification system followed by dassification symbols) 

IPC 7 B23P B21F B65D B25J B25B B65G 



Documentation searclied other th€m minimum documentation to the extent that such documents are included In the fields searched 



Etectronic data base consulted during the international search (name of data base and. where practical, search terms used) 

EPO-Internal , WPI Data, PAJ 



C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Caiegoiy * CBaOon or document, with Indication, witera appropriate, of ttie relevant passages 



Relevam to daint No. 



US 5 845 384 A (RETZBACH THOMAS) 
8 December 1998 (1998-12-08) 
column 4, line 66 - column 6, line 51; 
figures 

column 1, line 7 - line 25 

US 3 514 843 A (CERNIK GEORGE) 

2 June 1970 (1970-06-02) 

column 3, line 16 - line 43; figures 



CH 461 183 A (FICKLER HANS) 

15 August 1968 (1968-08-15) 

column 3, line 12 - line 56; figures 1,2 

column 5, line 4 - line 17 

-/-- 



1,2,4,8, 

14-16 

5,6 



1-4,7,9, 
14 

5,6,8, 
10-13, 
15,16 

5,6 

1-4,7-16 



m 



Furttier documents are listed in the continuation of box O. 



Patent family members are listed in annex. 



Special categories of dted documents : 

"A" document defining the general state of the art which is not 
considered to be of particular relevance 

'E' earlier document but published on or after the International 

fOing dale 

'L' document which may ttirow doubts on priority claOTi(s) or 
which iscfiedto establish the publication date of another 
citation or other special reason (as specified) 

"O" document referring to an oral dlsdosuie, use, exhibition or 
other means 

'P' document published prior to the International fiDng date but 
later than the priortly date claimed 



•T* later document published after the International fiUng date 
or priority date and not in conflict with the application but 
dted to understand the prindple or theory underlying the 
invention 

'X' document of particular relevance; the claimed invention 
cannot be considered novel or cannot be considered to 
Involve an inventive step when the document Is taken alone 

*Y* document of particular relevance; the claimed invention 

cannot be considered to Involve an inventive step when the 
document Is combined with one or more other such docu- 
ments, such combination being obvious to a person s 
In the art 

*&' document member of the same patent family 



Date of the achial completion of the International search 



1 March 2005 



Date of mailing of the International search report 

09/03/2005 



Name and mailing address of the ISA 

European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2 
NL-2280HVFUiswfik 
TeL (+31-70) 340-2040. Tx. 31 651 epo nl, 
Fax: (+31-70) 340-3016 



Authorized officer 



Plastlras, D 



Fonn PCT/ISA^O (second sheet) (Jarwaiy 2004) 



page 1 of 2 





In^j^tlonal Application No 

PCT/FR2004/002598 


C.(ContInuatfon) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 


Category* 


Citation of document, with indication, wtiere appropriate, of the relevant passages 


Relevant to ctalm No. 


A 


wo 02/38304 A (SPUEHL AG) 

16 May 2002 (2002-05-16) 

page 4, line 1 - page 11, line 15; figures 




1-16 


A 


EP 0 967 031 A (MATSUSHITA IND CO LTD) 
29 December 1999 (1999-12-29) 
paragraph '0016! - paragraph '0041!; 

figures 




1-16 


A 


US 6 488 285 Bl (ALLARD MATS) 

3 December 2002 (2002-12-03) 

column 3, line 1 - column 4, line 56; 

figures 




1.2, 
14-16 


A 


DATABASE WPI 

Section PQ, Week 198934 

Derwent Publications Ltd., London, 6B; 

Class 032, AN 1989-247019 

XP002275399 

-& SU 1 440 808 A (KOROLEV E D) 
30 November 1988 (1988-11-30) 
abstract; figures 




1-8, 
14-16 


A 


US 5 822 837 A (SCHWELLENBACH ET AL) 
20 October 1998 (1998-10-20) 
column 2, lines 7-32; figure 1 




1,14 


A 


US 4 653 185 A fKAJTMA YllTAICA FT Al 

31 March 1987 (1987-03-31) 

column 3, line 52 - column 7, line 67; 

figures 




1-16 


A 


GB 2 283 552 A (MOSS PLASTIC PARTS LTD) 

10 May 1995 (1995-05-10) 

page 4, line 8 - page 5, line 15; figures 




1-8. 
14-16 



4 



Potn PCT/ISA^IO (oonUnuaSIon of ssoond ^set) (Januaiy 2004) 



page 2 of 2 



1^1 



InfcMrmatlon on patent family members 



li^^ational Apptication No 

PCT/FR2004/002598 



Patent document 




Publication 




Patent family 


Publication 


cited in search report 




date 




member(s) 


date 


US 5845384 


A 


08-12-1998 


DE 


19521755 CI 


02-10-1996 








EP 


0748942 Al 


18-12-1996 








ES 


2143682 T3 


16-05-2000 








JP 


3051057 B2 


12-06-2000 








JP 


9011055 A 


14-01-1997 



US 3514843 A 02-06-1970 NONE 



CH 


461183 


A 


15-08-1968 


DE 


1500727 Al 


31-07-1969 


WO 


0238304 


A 


16-05-2002 


AU 


1202402 A 


21-05-2002 










WO 


0238304 Al 


16-05-2002 


EP 


0967031 


A 


29-12-1999 


JP 


2000015377 A 


18-01-2000 










EP 


0967031 A2 


29-12-1999 










US 


6119322 A 


19-09-2000 



US 6488285 Bl 03-12-2002 



SE 


516951 C2 


26-03-2002 


AT 


280650 T 


15-11-2004 


CN 


1125697 C 


29-10-2003 


DE 


60015308 Dl 


02-12-2004 


EP 


1165278 Al 


02-01-2002 


OP 


2002539960 T 


26-11-2002 


WO 


0058045 Al 


05-10-2000 


SE 


9901173 A 


01-10-2000 



SU 


1440808 


A 


30-11-1988 


SU 


1440808 Al 


30-11-1988 


US 


5822837 


A 


20-10-1998 


DE 


19624048 Al 


18-12-1997 










ES 


2156650 Al 


01-07-2001 










GB 


2314286 A ,B 


24-12-1997 










JP 


2799452 B2 


17-09-1998 










JP 


10058165 A 


03-03-1998 



US 4653185 A 31-03-1987 



JP 


61125747 


A 


13-06-1986 


AU 


573920 


B2 


23-06-1988 


AU 


5003385 A 


05-06-1986 


CA 


1246963 


Al 


20-12-1988 


DE 


3540201 


Al 


12-06-1986 


FR 


2573745 


Al 


30-05-1986 


GB 


2170102 


A ,B 


30-07-1986 



GB 2283552 A 10-05-1995 NONE 



Fbnn PCT/ISA/210 (patent famiV annex) (Januaiy 2004) 



ide Internationale No 



PCT/FR2004/002598 



A. CLASSEMENTDEL'OBJETDE LA DEMANDS , 

CIB 7 B23P19704 B21F33/04 B65D59/04 B65D85/02 



Selon la dassincalion intemalionale des brevets (CIB) ou ^ la fols seion la dasdficaUon naltonale et la CIB 



B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE 



Documentation minimale consults (syst&me de dassiflcallon suM des symboles de dassement) 

CIB 7 B23P B21F B65D B25J B25B B65G 



Documentation consutt^e autre que la documentation minimale dans la mesure oCi oes docunnents lel^ent des domalnes sur lesqueb a poitd la recherche 



Base de donn^es dlactronlque consult^e au cours de la recherche intemationate (nom de la base de donn^es, et si realisable, termes de recherche utiOsds) 

EPO-Internal , WPI Data, PAJ 



0. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Cat^goile <* Identification des documents cRSSt avec^ le cas teh^ant, rindicatlon des passages pertinents 



no. des revendlcaUons vls6es 



us 5 845 384 A (RETZBACH THOMAS) 

8 decembre 1998 (1998-12-08) 

colonne 4, llgne 66 - colonne 6, ligne 51; 

figures 

colonne 1, llgne 7 - llgne 25 

US 3 514 843 A (CERNIK GEORGE) 

2 Juin 1970 (1970-06-02) 

colonne 3, ligne 16 - ligne 43; figures 



CH 461 183 A (FICKLER HANS) 

15 aoQt 1968 (1968-08-15) 

colonne 3, ligne 12 - ligne 56; figures 

1,2 

colonne 5, ligne 4 - ligne 17 



1.2,4,8, 

14-16 

5,6 



1-4,7,9, 
14 

5,6,8, 
10-13, 
15,16 

5,6 

1-4,7-16 



I X[ Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents 



ID 



Les documents de famQIes de brevets sont Indiquds en annexe 



Categories sp^ciales de documents c&^: 

'A* document ddfinlssant rstat gdn6ral de la technique, non 
consid^rd comme partlculidrement pertinent 

'E* document ant^rieur, mals public k la date de d6pAt international 
ou apr^ cette date 

'L' document pouvant jeter un doute sur une revendlcatlon de 
priora^ ou cn^ pour determiner la date de publication d*une 
autre cOatton ou pour une raison spddale (telle quindiqude) 

'Cr document se r^ftant k une divulgation orale, k un usage, k 
une exposition ou tous autres moyens 

'P* document public avant la date de d6p0t international, mais 
postdrieurement k la date de priorttd revendiqu^ 



'T* document uitdrieur public aprks la date de d^pdt intemattonal ou la 
dale de priority et n'appartenenant pas k P^tat de la 
technique pertinent, mais cil6 pour comprendre le princlpe 
ou la th^oiie constltuant la base de finventlon 

*X' document particuii^rement pertinent; rinven tion revendiqu6e ne peut 
etre oonslddree comme nouveOe ou oomme ImpUquant une activity 
inventhfa par rapport au document considers isoldment 
document partlculidrement pertinent; rinven tbn revendiquto 
ne peut etre consid^rde comme tmpDquant une acUvttd Inventhre 
lorsque le document est assod^ k un ou plusieurs autres 
documents de meme nature, cette comblnaison 6tant dvUente 
pour une personne du metier 

*&' document qui fait paitle de la nridme famille de brevets 



Date k laqueDe la recherche Internationale a ktk effecOvement achevte 



1 mars 2005 



Date d'exp^dlUon du present rapport de recherche intematlonale 

09/03/2005 



Nomet 



postale de Fmlmlnistralion chargte de la recherche Intematlonale 

Office Europ6en des Brevets, P.B. 5818 Palentlaan 2 

NL-2280HVRiJswljlc 

Tel (431-70) 340-2040. Tx. 31 651 epo nl. 

Fax: (431-70) 340-3016 



FoncUonnaIre autorlsd 



Plastlras, D 



Fonmi!aire PCT/lSA/210 (deuxl&me feuHIe) (Janvier 2004) 



page 1 de 2 



D^^de Internationale No 

PCT/FR2004/002598 



C.(sulte) DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Catigorle ' Identtflcatlon des documents cites, avec, le cas ech^ant, I'indlcatlon des passages pertinents 



no. des revendlcattons vts^ 



A 



WO 02/38304 A (SPUEHL AG) 

16 mai 2002 (2002-05-16) 

page 4, ligne 1 - page 11, llgne 15; 

figures 

EP 0 967 031 A (MATSUSHITA IND CO LTD) 

29 decembre 1999 (1999-12-29) 

allnea '0016! - alinea '0041!; figures 

US 6 488 285 Bl (ALLARD MATS) 

3 decembre 2002 (2002-12-03) 

colonne 3, ligne 1 - colonne 4, ligne 56; 

figures 



DATABASE WPI 
Section PQ, Week 198934 
Derwent Publications Ltd. 
Class Q32, AN 1989-247019 
XP002275399 
-& SU 1 440 808 A (KOROLEV E D) 
30 novembre 1988 (1988-11-30) 
abrigS; figures 



London, GB; 



1-16 



1-16 



1,2, 
14-16 



1-8. 
14-16 



US 5 822 837 A (SCHWELLENBACH ET AL) 
20 octobre 1998 (1998-10-20) 
colonne 2, ligne 7-32; figure 1 

US 4 653 185 A (KAJIMA YUTAKA ET AL) 

31 mars 1987 (1987-03-31) 

colonne 3, ligne 52 - colonne 7, ligne 67; 

figures 



GB 2 283 552 A (MOSS PLASTIC PARTS LTD) 

10 mai 1995 (1995-05-10) 

page 4, ligne 8 - page 5, Hgne 15; 

figures 



1.14 



1-16 



1-8, 
14-16 



FbmiuUra PCT/I8A/21 0 (suito de la dnnttme tau^ile) (Janvter a0O4) 



page 2 de 2 



i-kMrt-v/n 1 L/C 

Renselgnements re!al 



If' 



ux membres de families de brevets 



C^^nde Internationale No 

PCT/FR2004/002598 



Document brevet clt§ 


Date de 




Membre(s) de la 


Datede 


au rapport de recherche 


publication 




^ille de brevet(s) 


publication 


US 5845384 A 


08-12-1998 


DE 


19521755 CI 


02-10-1996 






EP 


0748942 Al 


18-12-1996 






ES 


2143682 T3 


16-05-2000 






JP 


3051057 B2 


12-06-2000 






JP 


9011055 A 


14-01-1997 



US 3514843 A 02-06-1970 AUCUN 



CH 461183 


A 


15- 


-08- 


-1968 


DE 


1500727 Al 


31-07-1969 


WO 0238304 


A 


16- 


-05- 


-2002 


AU 


1202402 A 


21-05-2002 












UO 


0238304 Al 


16-05-2002 


EP 0967031 


A 


29- 


-12- 


-1999 


JP 


2000015377 A 


18-01-2000 












EP 


0967031 A2 


29-12-1999 












US 


6119322 A 


19-09-2000 



US 6488285 Bl 03-12-2002 



SE 


516951 C2 


26-03-2002 


AT 


280650 T 


15-11-2004 


CN 


1125697 C 


29-10-2003 


DE 


60015308 Dl 


02-12-2004 


EP 


1165278 Al 


02-01-2002 


JP 


2002539960 T 


26-11-2002 


WO 


0058045 Al 


05-10-2000 


SE 


9901173 A 


01-10-2000 



SU 


1440808 


A 


30-11-1988 


SU 


1440808 Al 


30-11-1988 


US 


5822837 


A 


20-10-1998 


DE 


19624048 Al 


18-12-1997 










ES 


2156650 Al 


01-07-2001 










6B 


2314286 A ,B 


24-12-1997 










JP 


2799452 82 


17-09-1998 










JP 


10058165 A 


03-03-1998 



US 4653185 A 31-03-1987 



JP 


61125747 


A 


13-06- 


■1986 


AU 


573920 


B2 


23-06- 


■1988 


AU 


5003385 


A 


05-06- 


-1986 


CA 


1246963 


Al 


20-12- 


-1988 


DE 


3540201 


Al 


12-06- 


■1986 


FR 


2573745 


Al 


30-05- 


-1986 


GB 


2170102 A ,B 


30-07- 


-1986 



GB 2283552 A 10-05-1995 AUCUN 



FoimuIaliB PCT/ISA/210 (annexa famUlBs da brevets) (Janvier 2004) 



This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 
d^AI>ED TEXT OR DRAWING 

□ blurred or ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 
Ij^UNES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ R£FERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 



IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



